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Einen neuen Quadrocopter-Rahmen

aus einem Nylon-Polyamid-Werkstoff

stellt Flyduino vor. Der Werkstoff ver-
spricht einen robusten Einsteiger-Quad

iir die Suppo-2208-Motoren liegen passen-

. de Befestigungsplatten bei, damit lassen =
 sich die Motoren schnell und problemlos auf §
. den Auslegern montieren.

mit Nehmerqualitaten.

Butor: Chris Domes

ertig-Rahmenbausétze
F fiir Quadrocopter gibt
es fast taglich neue,
von attraktiver Optik Gber
High-Tech bis Billigware ist
der Markt mittlerweile sehr
vielschichtig geworden. Lei-
der sind haufig billige Rahmen
nicht wirklich die beste Wahl
in Sachen Haltbarkeit, so dass
gerade Anfanger im Multicop-
terfliegen schnell mehr fiir Er-
satzteile fiir den Rahmen aus-
geben, als der ganze Copter
gekostet hat, wahrend robuste
Rahmen haufig komplex im
Aufbau sind und den Anfanger
iiberfordern kénnen.

= Erster Eindruck
Der neue 450er Rahmen von
Flyduino kommt in einer
schlanken Pappschachtel ver-
packt zum Kunden. Diese be-
inhaltet vier Auslegerarme von
20 cm Lange aus einem spezi-

ellen Nylon-Polyamid-Kunst-
stoff, der auf den ersten Blick
recht weich erscheint. Das ist
gut fiir einen robusten Rah-
men, aber nachteilig in Bezug
aufVibrationen, die die Senso-
rik storen kdnnten. Bereits hier
war ich gespannt, wie dies in
der Praxis aussehen wirde.
Die Centerplates mit 10x10 cm
sind aus schwarz eingefarb-
tem GFK gefrast, alle Passun-
gen sind maRhaltig und der
Zusammenbau des Rahmens
ist in kiirzester Zeit moglich.

Alles in allem erinnert der Rah-
men von der Optik her etwas
an den Flame Wheel 450 von
DJI, allerdings ist Ausfiihrung
deutlich spartanischer — was
den glnstigen Preis ermodg-
licht.

= Der Aufbau
Als sinnvoll hat sich die Mon-

tage der oberen Centerplate
im ersten Arbeitsgang erwie-
sen, um den unteren Bereich
fir die Verkabelung der Reg-
ler zuganglich zu belassen.
Durch das geringe Gewicht
des Rahmens kbnnen bei einer
Ausriistung mit Motoren der
BaugrifRe 2208 Regler mit 10
A Leistung verwendet werden,
die mit kleinen Kabelbindern
direkt unter den Auslegerar
men fixiert werden. Dabei ist
zu beachten, dass man die Ka-
belbinder nicht zu fest anzieht,
um die kleinen Platinen der
Regler und die darauf befindli-
chen Bauteile nicht zu bescha-
digen.

Hat man die Motoren auf den
Motormounts befestigt und
diese auf die Ausleger ge-
schraubt, kann man bereits
die Verdrahtung mit den Reg-
lern vornehmen. Hierbei emp-

fiehlt es sich, den Schrumpf-
schlauch zum Schutz der
Lotstellen vor Kurzschluss
noch nicht zu fixieren, um
bei Bedarf die Anderung der
Drehrichtung durch Umpolen
zweier Motorleitungen noch
vornehmen zu konnen. lIst
dies nach Abschluss des Auf-
baus erfolgt, kann man auch
die Leitungen noch mit klei-
nen Kabelbindern am Aus-
leger fixieren, so dass man
eine saubere, aufgerdumte
Verkabelung erhalt. Fir die
Stromverteilung wurde ein
Flydubution-Powerboard ver-
wendet, das nicht zum Liefe-
rumfang gehdrt und separat
bestellt werden muss. Dieses
reduziert die Verkabelung auf
ein Minimum und erlaubt
auch spater den Abgriff der
Akkuspannung, um z.B. Be-
leuchtungselemente schnell
und einfach anschlieBen zu




Der Inhalt des Rahmen-Bausatzes. Die Ausleger bestehen aus einem robusten = i

Nylon-Polyamid-Werkstoff.

kénnen. Zur Montage des Fly-
dubution-Boards wird dieses
aufgelegt und an zwei Stel-
len der oberen Centerplate
je ein 2,5-mm-Loch gebohrt.
AnschlieRend schneidet man
ein M3-Gewinde direkt in
die GFK-Platte und fixiert
das Board mit zwei M3x15-
Zylinderkopfschrauben; ein
Tropfen CA-Kleber dient als
Sicherung gegen unbeabsich-
tigtes Losen der Schrauben.

Als Elektronik kommt eine
Flyduino  MiniWii-Flightcon-
trol zum Einsatz. Diese wurde
auf einer kleinen GFK-Platte
mittels Abstandsbolzen mon-
tiert, unter der der Empfanger
seinen Platz findet, so bleibt
noch gentigend Platz flir an-
dere Elektronik. Aufgrund der
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entstandenen Bauhohe wur
den die Distanzbolzen fiir die
Abdeckplatte verlangert, wel-
che die Elektronik schiitzt und
die auch zur Montage einer
Kamera dient.

Mittlerweile wurde die Mini- '

Wii durch die NanoWii FCU
abgelést, die neben hdhe-
rer PWM-Frequenz und klei-
neren Abmessungen auch
noch USB direkt onboard

mitbringt, so dass ein zusdtz-
licher Programmieradapter |

iberfliissig ist. Nach dem In-
stallieren der MWC-Software,

dem Einstellen des Grundse- :

tups und dem Priifen der Mo-
tordrehrichtungen  befestigt
man noch die Verkabelung
und schon steht dem Erstflug
nichts mehr im Wege.
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Die Flydubution genannte Stromverteilerplatine erleichtert die Verkabelung
P

immens. Die Regler d

mit Kabelbind

= Der Flugbetrieb
Erwartungsvoll ging es . nach
draufen: Wie wiirden sich die
doch sehr weich anmutenden
Ausleger im Flug wohl ma-
chen? Wird es zum Aufschwin-
gen und Wobbeln kommen?
Weit gefehlt! Der Quad hebt
auf Anhieb sauber ohne er
kennbare Vibrationen ab und
liegt satt in der Luft, Lastwech-
sel bringen ihn nicht aus der
Ruhe, mit den Standardwer-
ten der MWC-Software lasst
er sich sofort gut fliegen, der
Copter reagiert direkt und agil
auf jede Steuereingabe.

Die in diesem Setup verwen-
deten Suppo-Motoren mit
1.450 kV (ebenfalls von Flydu-
ino) laufen fuir diese Klasse mit
sehr hoher Drehzahl, so dass

befestigt.

zunachst 3-Blatt-Luftschrauben
mit 7x3,5 Zoll getestet wurden.
Diese erzeugen ein ungewohnt
hochfrequentes Gerausch, die
Leistung ist flir einen Einstei-
ger absolut ausreichend und
der Copter lasst sich sehr gut
mandvrieren, ebenso reicht
die Leistung fiir die ersten
Rundfiiige damit vollig aus.

Wer sich mehr Leistung
wiinscht, sollte anstelle der
1.450-kV-Variante  die = mit
1100 kV in Verbindung mit
8x4,5-Zoll-Props verwenden.
Wird auch noch Last transpor-
tiert, etwa eine Kamera, hat
man mit diesen Motoren ge-
nug Reserve, um gegebenen-
falls auf 9x4,7-Zoll-Luftschrau-
ben umzurusten. Zwar lassen
sich die 8x4,5-Zoll-Props auch

auch |---.-

Mit einem 3s Akku als Energi lle k
GoPro Hero HD-Kamera transportiert werden.

Die Steuerung tbemnimmt die MiniWii Fllght Control Unit, die mtﬂlerwelle im
Programm von Flyduino durch die NanoWii abgelost wurde.

auf den 1.450-kV-Motoren be-
treiben, jedoch ist die Rege-
lung im unteren Drehzahlbe-
reich dann nicht optimal, wenn
man einen 3s-LiPo verwendet,
und der Quad ist bereits mit
Standgas am Leichtwerden. In
dem Fall bietet sich der Einsatz
eines 3s-LiFe-Akkus an, der mit
9,6 V entsprechend weniger
Grunddrehzahl bringt, aber
daftir sorgt, dass die Controller
zum Abheben so weit gedffnet
werden konnen, dass die Re-
gelung wieder mit der ndtigen
Prézision arbeitet. Auch ein
2s-LiPo kann verwendet wer-
den, wobei der 3s-LiFe-Pack im
praktischen Einsatz durch die
hohere Drehzahl deutlich mehr
Durchzug brachte, trotz dem
etwas hoheren Gewicht. Bei
einem Strombedarf von 220-
230 mAh pro Flugminute sind
mit 2.200er Zellen ausreichend
lange Flugzeiten mdglich.

azit

Mit dem neuen 450er Kunst-
stoffrahmen schlieft Flyduino
eine Llcke und bietet einen
anfangertauglichen, robusten
und doch preiswerten Quad-
rocopter-Rahmen an. Die Qua-
litat geht fir den Preis absolut
in Ordnung. Die Montage ist
sehr einfach und bereits mit
giinstigen Komponenten lasst
sich ein Quad aufbauen, der
nicht nur dem Anfénger Spal®

macht, sondern auch dem
schon fortgeschrittenen Pilo-
ten als Plattform flr vielfaltige
Einsatzfelder dienen kann.

Technische
Daten

Bezeichnung:
Kunststoff Quadrocopter
Rahmen-Set

Hersteller/Vertrieb:
Preis:

_ Flyduino
L3590 €

/| Allgemeine Daten
Ausleger-Lange:
Mntnrahstand dmuanal
Gewicht Rahmen (leer):
Gewicht Copter ohne AI(ku:

... 200 mm
445 mm
3009

.. b81g

Il Eingesetzte Komponenten
Motoren:
4x Suppo 2208 (1.450 / 1.100 kV)

: je 13,95 €
. 4xT-Motor 10 A
je 14,90 €
MiniWii
38,80 €
= 5,b0€

Flnghu:onlrul
Preis:|
Flydubution Stromverteiler.

/f Empfohlene Propeller
1.450-kV-Motor:

7x3,5 Zoll 3-Blatt an 3s-LiPo
1.450-kV-Motor:

8x4,5 Zoll an 3s-LiFe oder 2s-LiPo
1.100-kV-Motor:

8x4,5 bis 9x4,7 Zoll'an 3s-LiPo

/l Info und Bezug:
www.flyduino.net

Tel.: 040 5604728 |




